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Effect van onzekerheden

Functioneren =
vermogen van een
RTC om het
sturingsdoel
te halen

* Qverzicht van de verschillende
onzekerheden

O

» De risico’s van verschillende belangrijke
onzekerheden op functioneren van RTC

- Balans opmaken —risico’s vs potentie (na
de pauze)
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Casussen
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WWTP Hoogvliet !

Sturingsdoel is hier overstortreductie



RTC overzicht
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RTC overzicht - Onzekerheid
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Onzekerheden: Regenvoorspellingen

» Belangrijk punt: de onzekerheid is niet
homogeen

* Analyse gebaseerd op 3 jaar van echte
voorspellingen

* Hier 2 relevante eigenschappen

Twee interessante publicaties:

1. Proefschrift van Ruben Imhoff van de WUR “Rainfall nowcasting for flood early warning” uit 2022

2. Artikel onderdeel van dit proefschrift: “Predictive heuristic control: Inferring risks from heterogeneous
nowcast accuracy” (https://doi.org/10.2166/wst.2023.027)
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Onzekerheden: Regenvoorspellingen

* Verlies van nauwkeurigheid voor hevigere
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Onzekerheden: Regenvoorspellingen

- Einde van regenbui juist wel goed
VOO rS pe I baar Temporal Heterogeneity of

Binary Classification (threshold = 1.0 mm)
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Discretisation methods
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Wat zijn hier de mogelijk effecten
van?

Real-time optimalisatie Heuristische sturing
Model-voorspellende sturing Overstort volume voor de 6 nieuwe sturingsregels
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Model onzekerh
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Benedenstroomse capaciteit

Distribution of PS Aalst Actualised Pumping Capacity
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Hybrid Rainfall Event and Pumping Capacity Hybrid Rainféll Event and Pumping Capacity
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Model onzekerheid +
benedestroomse capaciteit
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Model onzekerheid +
benedestroomse capaciteit

RTC Performance for the Scenarios
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Conclusies

* Model onzekerheid kan significant zijn,
afhankelijk van kwaliteit model en locale
dynamiek

* Regenvoorspellingen — heterogeen en
belangrijk in sturingsregels

- Altij/d actuele data van actuatoren
meenemen
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Conclusies

» Afweging tussen regelgestuurde en real-
time optimalisatie....

* Deelll
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